XXII Congresso Brasileiro de Automatica (CBA 2018)

09 a 12 de setembro de 2018 no Hotel Tropical Tambau — Jodo Pessoa — PB

Controle Adaptativo

Organizadores: Aldayr Dantas de Araujo, Kurios Iuri Pinheiro de Melo Queiroz e
Samaherni Morais Dias

Descrigdo: Descrigao: A presenga de incertezas ¢ mudangas nas condi¢des de operagao
dos sistemas reais exigem uma certa adaptagdo dos controladores. Na década de 50, o
projeto de controladores para avides de alta performance motivou o desenvolvimento de
controladores adaptativos cldssicos (model-based adaptive control), face as mudangas
drasticas nos pontos de operagdo das aeronaves. Recentemente, diversos resultados
foram obtidos na 4rea de controle adaptativo, principalmente com os controladores
adaptativos baseados em aprendizado (learning-based adaptive control). Nesta sessdo
especial, pretende-se reunir contribuigdes tedricas e suas aplicacdes. Alguns topicos
sugeridos sdo:

Controle adaptativo de sistemas lineares e nao-lineares;

Controle adaptativo de sistemas com atraso;

Controle adaptativo robusto;

Controle adaptativo classico (model-based adaptive control);,

Controle adaptativo livre de modelo (free-model adaptive control);

Controle adaptativo baseado em aprendizado (learning-based adaptive control);
Combinagdes com outras técnicas, tais como, fuzzy, redes neurais e sistemas hibridos;
Aplicagdes de controle adaptativo.

Datas importantes e informagdes adicionais sobre o processo de submissao de trabalhos
estardo disponiveis em:

http://www.ufpb.br/cba2018/
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