
 

 

 

 

 

XXII Congresso Brasileiro de Automática (CBA 2018) 
 

09 a 12 de setembro de 2018 no Hotel Tropical Tambaú – João Pessoa – PB 

 

Sessão Especial: Sistemas Autônomos Cooperativos 
 

Organizadores: Marco Henrique Terra e Guilherme Pereira 

 

Descrição: Em virtude da criação do Instituto Nacional de Ciência e Tecnologia voltado 

para Sistemas Autônomos Cooperativos (INSac), estamos organizando esta  sessão 

especial voltada para essa classe de sistemas. Em linhas gerais, o INSac tem o objetivo 

de tratar problemas que envolvam sistemas robóticos em rede para manutenção 

subaquática, automóveis e transporte de carga. Aplicações na agricultura e relacionadas 

com a segurança nacional, também fazem parte das missões do INSac. São sete as 

linhas de pesquisa contempladas neste instituto, que recebe o apoio do CNPq e 

FAPESP: 

 

 navegação autônoma de veículos aéreos; 

 plataformas mais leves que o ar para sensoriamento, comunicação e sistemas de 
informação; 

 sistemas de controle para veículos autônomos leves e pesados; 

 coordenação de robôs móveis heterogêneos, aéreos e terrestres; 

 coordenação de robôs heterogêneos aplicados na agricultura; 

 modelagem e projeto de robôs subaquáticos; 

 teoria de sistemas de controle tolerantes a falhas. 

 

Datas importantes e informações adicionais sobre o processo de submissão de trabalhos 

estarão disponíveis em: 

 

http://www.ufpb.br/cba2018/ 

 

Contatos: 

 

Prof. Marco Henrique Terra 

terra@sc.usp.br 

Tel.: 0xx-16-33739341 

Prof. Vilma Alves de Oliveira 

vilma@sc.usp.br 

Tel. 0xx-16-33739336 

Prof. Guilherme A. S. Pereira 

gpereira@ufmg.br 

Tel.: 0xx-31-34096687 
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